4 CPTUKG

PDb - Pumping station underground
network KDB

CPTUKG

@ CPTUKA

Sepb1 - Oil separator + sedimentor

PDt - Pumping station network KT

8 CPTUK5

KP. - Measurement chamber network KDB
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CPTUK4

P5 - Measurement chamber network
WCH outlet

CPTUKY

P8.1 - Measurement chamber network
WCH inlet

CPTUK8

P8.2 - Measurement chamber network
WT inlet

CPTUK3

FU - Lightning pole near fuel tanks

CPT19

P10 - Foundation fuel tanks

CPTUKT
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1. Z uwagi na brak moZliwodci dojazdu maszyny do fundamentu zlokalizowanego na spodzie skarpy, ,
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Uwagi:
1. Brak wymiar6w obiektu

SZCZEGOt. POLACZENIA PALI SDP Z FUNDAMENTEM (IPE180) :

MINIMUM 30cm;
KSZTALTOWNIKI STANOWIACE ZBROJENIE TECHNOLOGICZNE
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SZCZEGOL POLACZENIA PALI SDP Z FUNDAMENTEM (IPE120)
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sztattownik IPE120
\Eﬁm selb. wpusci¢ w plyte zelb. min 30 cm
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Stal:
- §235 lub réwnowazna (ksztattowniki) (Certyfikat materialowy 3.1 wg PN-EN 10204)
Uwagi:
D m._| >_| 1. KSZTALTOWNIKI STALOWE WPUSZCZONO W ZELBETOWE PLYTY NA

ZAGLEBIONO Z POZIOMU PLATFORMY ROBOCZEJ, A PO SKUCIU PALI

SCIETO Z ZACHOWANIEM ODPOWIEDNIEJ DLUGOSCI ZAKOTWIENIA W

FUNDAMENCIE;

3. ZE WZGLEDU NA NIEWIELKIE OBCIAZENIA JAKIM PODDAWANE SA PALE

ORAZ BADANIA WYKONYWANE PRZY INNYCH OBIEKTACH, NIE
WYKONYWANO BADAN OBCIAZEN PROBNYCH;

tgcznie wykonano 61 sztuk pali SDP @406 mm o catkowitej dtugosci

~800 m liczac od poziomu platformy robocze;.

POZIOM 0,000 m = +5,000 m n.p.m.

Termomeccanica Ecologia , )
& ZAKLAD UNIESZKODLIWIANIA 0DPADOW
L

lermomeccanica mi:;w

Inwestor: ZAKLAD UNIESZKODLIWIANIA ODPADOW SP.Z 0.0 Nazwisko Nr uprawnien Data Podpis

71-504 SZCZECIN UL. CZEStAWA 9 1 P surowk 201711 %\U
Inwestycja: Budowa ZTUO dla Szczeciriskiego Ob. Metropolitalnego Opracowat - Surowka )
Nazwa projektu: 102-P-16 Opracowat:
Temat opracowania: Projekt Wykonawczy- palowanie wszystkich budynkéw

Sprawdzit:

Tytut opracowania: - Budynek Administracyjny Stadium: Podziatka: Numer KKS:

Palowanie Etap VII _U_U<< ‘_ . ‘_ OO

T_mj —.ONB_OMNONQD_N Um__ mUT Masa [kg] Materiat: Numer tomu i zeszytu:
> ® Nr rysunku TM.E: Nr rysunku: Arkusz:
polteron POLTERON Firma Inzynieryjna Spoétka z 0. 0. 30-709 Krakéw ul. Stoczniowcow 3
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